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IIpuiaoxenue Nel

OnopHBIM MaTEPUAIT TSI TPOBEACHUS TEMATHUYECKUX YPOKOB C TPEHAXKEPOM B PAMKAX TEMBI
«CetH 1 00JIaUHBIC TEXHOJIOTUMY
U1 ooydaromuxcs B 1-4 kitaccax, 5-7 kinaccax u 8-11 kiaccax

I[MamaTKa y4uTe10 MO padoTe ¢ TPEHAKEPOM B KJlacce




Opraﬂmaunonnue yciaoBusi

J7is opraHu3aiy TeMaTHYEeCKOTr0 YpOKa C HCIOIb30BaHHEM TPEHaKepa
Ha caiite «YpoK mu(pb YIUTEII0 HEO0X0IUMO 00€CTIeUYnTh BCEX
oOyJaromuxcs pabo4rM MECTOM, BKJIFOUAIOIIUM KOMIIBIOTEP C BBIXOJIOM

B MHTEPHET U JIOCTYNOM Ha caiT http://ypoxuudpsl.pd/ .

IIpu He0OXOTUMOCTH 3aPyUHTECH NMOAIEPKKOIH IKOJIBLHOTO
CHCTEMHOT0 AIMHHHCTPATOPA W 0 HAYAJIA 3aHATHSA YOeIuTeCh B
TOM, YTO TEXHHYECKHE BO3MOKHOCTH KOMIIBIOTEPOB B KJIacce H
CKOPOCTH MHTEPHET NMOAKJIIOYEHHSI COOTBETCTBYIOT CJIEAYIOLIHM
MHHHMMAJILHBIM TeXHHYECKUM TPeOOBaHUSIM /ISl padOThI €
TPEeHaKepoM:

® CKOpOCTh Mepeaauu AaHHbIX He Hibke 10 mO/cek.
® HanIMyue J0CTyma K AoMeHaMm *codewards.ru u *googleapis.com
® paspelieHHOe MOAKIIIoUeHHEe 10 web-socket

e s Windows 10 ¢ ycranoBnennsiM Falls Creators Update, cOopka

Windows — He Huxe 16299

TpeooBanna k Bepcun OC wu Opay3sepa Ha KOMIBIOTepax
00yvyarummxcs:

Min Bepcusi |Min Bepcusi
Bpaysep |Bbpay3epa |Windows Min Bepcust Mac OS
IE 11 Windows 8.1 -
Edge 14 Windows 10 -
Firefox 49 Windows 7 0S X 10.10
Chrome |49 Windows 7 0S X 10.10
Opera 41 Windows 7 O0S X 10.10

Cucremuble TpedoBanus Windows: mporeccop Intel® Core Duo wnu

Yr100bI BCE NPOLJIO XOPOILO:
OTtBenuTe U1 pabOTHI C TPEHAXKEPOM Ha ypoke 20 MUHYT.

Ob6parure BHuManue! TpeHaxxep oboralieH CHCTeMON MOJCKa30K U
00y4arolux 3a/1aHui, C IOMOIIBI0 KOTOPBIX MIKOJIBHUKU
CaMOCTOSITENILHO 3HAKOMSTCS C MEXaHHKaMH T'eHEPalliy U HAIMCaHUs
K04, I03TOMY YUUTEIIO 11eJ1IeCO00pa3HO OPraHu30BaTh
WMHAMBHUIYAJIbHYIO Pa00Ty MIKOJFHUKOB C TPEHAXKEPOM, 00paTHB HX
BHHUMAaHUE Ha BaKHOCTb I1OCJIE0BATEIHHOIO BBHIIIOJHEHUS 3aJaHUM.

[lepen HawamoM pabOTHI C TPEHAKEPOM JJOTOBOPUTECH C KIIACCOM O
CIEeYIOIIUX MpaBuiax paboTsl (B cllydae eclid y KOro-11u00 BOSHUKIH
POOJIEMBI C PEIICHUEM ):

o «IIpouutaii ycioBue u nonpoOyii eme pas».

[ ((CHpOCI/I TpEX YCJIOBCK, a 3aTCM MCHA», - T.C. CHavdalla HY>KHO

CIIPOCUTH TPEX OAHOKIIACCHUKOB, U €CJIM OHU HE CMOI'YT
IMoOMO4b, TOrAa CIIPOCUTH YUYHUTCIIA.

o «CunbHBIC» TOMOTAIOT «CIA0BIM» (TTIOMOTAIOT, HO HE

NOJCKa3bIB aIOT) .

Jnis Havasa HOBOM ceccrm/ypoKa ¢ TPEHaXKEPOM Ha TOM XKe
KOMITBIOTEPE B KJIacce HEOOXOIMMO CHOBA BBIITOJHUTH BXO/] B
TpeHaxep c¢ caiTa http://ypoxuudpsl.pd/ . [Toka yuenuk padoraer ¢
TPEHAXXEPOM, €T0 PELIeHHs COXPAHAIOTCS B K31Ie Opay3epa, HO Kak
TOJIBKO OyZIeT OCYIIECTBIIEH MEPEX0/1 Ha INIaBHYIO CTPAHHUILY, BCE
peleHus cOpocATcs, U CleAyolIas rpynna y4eHUKOB CMOXKET
NPOXOJIUTH TPEHAXKEP C YUCTOTO JIMCTA HA TEX )KE KOMIBIOTEPaXx.



about:blank
about:blank

aHanoruyHeid ¢ yactoroit 1.5 I'Tn wnu Beie, 2/4 I'b onepatuBHOi
naMsITH TpedyeTcs AJisi CUCTEM 10/ yIpaBiieHueM 32/64-0uTtHoit
Windows.

Cucremusblie TpedoBanns MacOS: npoueccop Intel® Core Duo unu
aHAJIOTUYHBIN ¢ yacToTol 1.5 ' wnm BeIIe
1.5 I'b onepaTuBHOW NaMsTH

Pacimindposka 3agannii Tpenakepa ais 1-4 kiaccon

Oﬁ].l[aﬂ 3agava Ijd KaxKJa0ro ypoBHsl — B COOTBETCTBUH C 3aJIaHUEM 3aIlIpOIrpaMMUPOBATL IIEPEMENICHHUE, OCTAHOBKH HUJIU JIEUCTBUS p060Ta o
KIJIFOYCBBIM KJICTKaAM, OTMCYCHHBIM HAa UTPOBOM I10JI€ KpaCHO-)KeHTOﬁ HITpPIXOBKOﬁ. praBJ'[CHI/Ie I[CI\/JICTBI/IHMI/I 1 NCPCABUKCHUAMU p060Ta oo
MMOJIIO OCYHIECTBJIIACTCA 3a CUHCT COCTABJICHUA aJITOPpUTMa HCI;’ICTBHI‘;I po60Ta B npaBoﬁ YaCTH dKpaHa IIpHu NOMOIIH MPEIJIOKCHHBIX KOMaH/.

| Ne ypousi | Bux ypoBus Ha sxpane | ®opmyanposka 3a1aun B TpeHaKepe | ®unanbHbI KOX
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3agaua

JlaBail MOAKIIFOUUM IIPOBOJ K
poytepy. [lonbenp K BbIAEIEHHON
KieTke. Mcnons3yi KoManay move
(mBUTATHCS BIIEPEN).

IMoacka3zkn
1. HeoOXoaMMO I0€XaTh JI0
BBIJIETICHHON KJIETKH, pOOOT
BBITTOJIHUT ITOAKJIFOUYCHUEC
ABTOMAaTHYECKH.

1) robot.move 3




3amaua 1) robot.move 2
Hawm ny»xHO noexars 10 cepBepa u 2) robot.move 2
MOAKTIOYUTH TIPOBOJI, KOTOPBIA MBI
TSIHEM OT KBapTHUPBI.

INoacka3ku
1. B xaxmoii BEIIEIEHHON KIIETKE
HY>KHO OCTaHOBHUTHCSI.
2. YrtoOBI BLIIOIHUTH 3aJaHUE,
HY>KHO MTPOEXaTh M0 BCEM

BbI/ICJICHHBIM
3anyctute  LWar snep:en OCTaHOBUTL
3anaya 1) robot.rotate right
C aBmxeHHeM IpsMO pa3o0paIKch. 2) robot.move 3
Teneps HaO0 OCBOUTH IIOBOPOTHI € 3) robot.rotate right
MMOMOIIIBbI0O KOMaHHI rotate 4) robot.rotate right
(moBepHyThCs). [IpoBean kabens K 5) robot.move 8

JIBYM KBapTHpaMm.

IMoacka3ku

1. [IporpamMmma m0JKHA OBITH
COCTaBJIeHAa TAKMUM 00pa30M, 4TOObI
poOOT OCTaHABIMBAJICS B KaXKIOM
BBIICTICHHON IITPUXOBAHHOM KIIETKE.




3anyctute  llar Bnepea OcraHoBuTH

3anyctite LWdr enepen O

3anava
3anporpaMMupyi myTh AJs
HOKIJIIOYEHUS OCTABIIUXCS KBAPTHD.

IMoackasku
1. Ocropoxno. He ynaau.

2. Ha myTu MHOTO IpEnsATCTBUN.

[Tpunercs Bc€ 00bexats.
3. HyxHo nposioxuTh kKabeib
gyepes Bce TOUKU

1) robot.move 2
2) robot.rotate left

3) robot.move 6

4) robot.rotate left
5) robot.move 1

6) robot.rotate right
7) robot.move 2

8) robot.rotate left
9) robot.rotate left
10) robot.move 2
11) robot.rotate left
12) robot.move 1
13) robot.rotate right
14) robot.move 7
15) robot.rotate left
16) robot.move 3




17) robot.rotate left
18) robot.move 1

3amaua

Vx Tb1! PoGOT y™meer nerats! Tenepsb
MIPOJIOKUM Kabesb K COCETHEMY JIOMY .
ITpoBenu ero uepes cToid u
MOJKIIFOYM K IUTKY. J{i1s
HOJKJIFOUEHUS HCIIOIb3yH KOMaHy

plug.

IMoacka3zkn
1. Tloakmrouuts OyaeT MPOIIE, ECIH
MOJIJICTETh Ha BBIJICIICHHYIO
KJICTKY.
2. Tlpocto mait komaHgy pobOOTY,
OH MOAKIIIOYMUT Kabellb caMm.

1) robot.move 1

2) robot.rotate right
3) robot.move 2

4) robot.rotate left
5) robot.move 8

6) robot.plug
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3agaua

Jlernm nanbiue. HyXHO MOAKIIFOYUTH
emé nBa noMa k MHTepHery uepes
KaOeJb.

IHoackazku

1. BrlaeneHHble KJIETKU
YKa3bIBaIOT TeOE MyTh.
2. MHcnons3yit komanay «plugy»,

YTOOBI HOIKIIOYUTH Ka0€Elb K

1) robot.move 7

2) robot.plug

3) robot.rotate left
4) robot.move 6

5) robot.rotate left
6) robot.move 7

7) robot.rotate right
8) robot.plug

cepBepaM
1) robot.move 4
3anayva: 2) robot.rotate left
[TpoBenn kabenb uepe3 cToIObI K 3) robot.move 6
mmTKy. [IpenarcTBue ¢ myTu MOKHO 4) robot.rotate right
pocTo yopaTh B cTOpoHy. Jlist aToro
UCTONb3YH KoMaHb! take (B3sTh) U 5) robot.move 3
put (mostoxxuth). He 3a0y b B KOHIIE 6) robot.take
MOAKIFOYUTH KaOeb. 7) robot.rotate right
8) robot.put

IHoacka3zkmu:

1. Hcnonb3yit komaumy take,
4TOOBI B3SITh THE3IO.

2. Hcnonw3yit komaHay put,
MOJIOXKUTH THE30 Ha 3EMITIO

9) robot.rotate left
10) robot.move 1
11) robot.plug




3agaua

Ocranuce nocnennue qoma! HyxHo
MOJIKITIOYUTH U UX.

K kaxmomy 10My HY»KHO TIOABEXaTh
Ha BBIJICTICHHYIO KIIETKY. Tak HyKHO
MOBTOPUTH 4 paza. Mcnonb3yi
¢ynkuuio loop (1MKIT), YTOOBI
ABTOMATHUYECKH ITOBTOPSITH HAOOP
KOMaH/I.

IHoacka3zku

1. Ucnionw3yit Huka («loop»), 9ToObI
PEIIUTh 337a9y ONTUMATBHHO.

1) loop 4

2) robot.plug

3) robot.rotate right
4) robot.move 6

5) end
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3agaua

3amporpaMmmupyi poboTa Tak, YTOObI
OH OBICTPO MPOIIEN Yepe3 HECKOIBKO
TEPMUHAJIOB U IPOBEPUIT KAXK/IbIi Ha
CBSI3b C cepBepoM. [ mpoBepku
UCTIONIBb3YH KOMaHAy ping.

IHoacka3zku

1. [ToaKIIIOUEHHBIN CEpBEP HAYHET
CBETHUThCSI.

2. Ucnonb3yit loop, 4T0OB! YCKOPUTH
paboty pobora.

1) loop 2

2) robot.move 2

3) robot.rotate right
4) robot.move 3

5) robot.rotate left
6) robot.move 1

7) robot.rotate right
8) robot.ping

9) robot.rotate left
10) robot.move 1

11) robot.rotate left
12) robot.move 3

13) robot.rotate right
14) end

15) robot.move 3

16) robot.rotate right
17) robot.move 3

18) robot.ping




3anycture lWar enepen

3agaua

Temneps Hy)KHO TApaMH TTOAKIFOYUTD
CepBEPbI M1y COOOM: OCHOBHBIC -
OHU CBETSTCS, M PE3CPBHBIC - OHH HE
cBetaTcs. OOpa3oBaBmIasics mapa
00BbEIMHUTCS KabeeM, a pe3epBHbII
CepBep JI0JDKEH HavyaTh CBETUTHCA.

IMoackasku

1. I[TocnenoBaTenbHO MOABE3KANTE K
cepBepaM UCNob3ys KoMaHay plug,
YTOOBI 00PA3BIBAIUCH MAPHI.

2. Ilocne sToro nepesamycrure
CUCTEMY Ha)kaB Ha KPACHYIO KHOIIKY.

1) robot.rotate right
2) robot.move 2

3) loop 4

4) robot.rotate left
5) robot.plug

6) robot.rotate right
7) robot.move 2

8) end

9) robot.rotate left
10) robot.move 5

11) robot.rotate left
12) robot.move 2

13) loop 4

14) robot.rotate left
15) robot.plug

16) robot.rotate right
17) robot.move 2
18) end

19) robot.rotate right
20) robot.move 3
21) robot.press

PacimingpoBka 3axanmnii TpeHakepa s 5-7 kjiaccoB
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3anyctute War enepen OcravoBuTs

3anyctits  Llar enepes O

3amaua

Hawm nyxHo noexarts 10 cepBepa u
IIOOKJIKOYUTH HpOBOI[, KOTOpBIfI MBI TAHCEM
OT KBapTUPBL.

IMoacka3zkn

1. B xaxa0ii BbIIEICHHOU KJIETKE HY>KHO
OCTaHOBHUThCH.

2. YtoOBbI BBITIOHUTH 33JJaHUE, HY)KHO
MPOEXaTh MO BCEM BBIJICIICHHBIM

1) robot.move 2
2) robot.move 2

3amaua
3anporpaMMHpyH IyTh 1715 IOJKIOYECHUS
OCTaBILIKXCS KBapTHP.

IMoackasku

1. OcroposxHo. He ynanu.

2. Ha mytu MHoro npensitctBuil. [Ipunercs
BcE 00BEXATh.

3. HyxHo nposioxuTh Kabeab yepe3 Bce
TOYKH

1) robot.move 2
2) robot.rotate left

3) robot.move 6

4) robot.rotate left
5) robot.move 1

6) robot.rotate right
7) robot.move 2

8) robot.rotate left
9) robot.rotate left
10) robot.move 2
11) robot.rotate left
12) robot.move 1
13) robot.rotate right
14) robot.move 7
15) robot.rotate left




16) robot.move 3
17) robot.rotate left
18) robot.move 1
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3agaua

Vx 161! POGOT ymeeT nerats! Tenepb
MPOJIOKUM Kabesb K COCETHEMY JIOMY .
[TpoBeaun ero yepes CTONO U MOAKITIOYH K
mATKY. JJ1s TOIKITFOUEHUS MCTIONB3Y i
KoMmaHay plug.

IMoackazku

1. [Tonxir0uuTh OyIET MPOIILE, SCITH
MOJJICTETh HA BBIICICHHYIO KIIETKY.
2. [Ipocro nmait komaHIy poOOTY, OH
HOKITIOYHT Kabesb caM.

1) robot.move 1

2) robot.rotate right
3) robot.move 2

4) robot.rotate left
5) robot.move 8

6) robot.plug
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3agaua
Jletum pansiie. HyKHO MOAKIIOYUTE emié
nBa noma Kk MHTepHeTy uepe3 kabens.

IMoackazku

1. BrigeneHHble KJIETKH YKa3bIBAIOT TeOe
IyTh.

2. Ucnionb3yit komanay «plug», 4roOsr
HOAKIIIOYNUTH KaOelb K cepBepam

1) robot.move 7

2) robot.plug

3) robot.rotate left
4) robot.move 6

5) robot.rotate left
6) robot.move 7

7) robot.rotate right
8) robot.plug

3agaua:

[TpoBenn kabenb yepe3 CTOIObI K IIUTKY.
[TpensaTcTBHE C MyTH MOKHO IPOCTO
yOpatb B CTOpoHy. [yt 3TOr0 Henons3yit
KoMaH bl take (B3sTh) U put (MOJOKUTB).
He 3a0yspb B KOHIIE TOJIKITIOUYUTH Kabemb.

IHoacka3zkmu:

1. Ucnionb3yit komanay take, 9ToObI B3STH
THE3JI0.

2. Ucnonb3yit komaHay put, MoJoXHUTh
THE3/I0 Ha 3eMIII0

1) robot.move 4
2) robot.rotate left

3) robot.move 6

4) robot.rotate right
5) robot.move 3

6) robot.take

7) robot.rotate right
8) robot.put

9) robot.rotate left
10) robot.move 1
11) robot.plug
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3agaua

Ocranuce nocnennue qoma! HyxHo
MOAKIIOYUTh U UX.

K kax1oMy A0My HY>KHO NOJIbE€XaTh Ha
BBIJICJICHHYIO KJIETKY. Tak Hy’KHO
NOBTOPUTH 4 pa3a. Vcnonb3yit GyHKINIO
loop (MKIT), 9TOOBI ABTOMATHYSCKH
MOBTOPATH HAOOP KOMaH/I.

IHoacka3zku

1. Ucnone3yit Huka («loop»), 4T00bI
PEIINTh 33J]a4y ONTUMAIbHO.

1) loop 4

2) robot.plug

3) robot.rotate right
4) robot.move 6
5)end

3anava

K nam npunum emé pebsra. [oaxmoun 4
Jl0Ma, B KOTOPBIX OHU XHUBYT. ThI 3HaeIIb,
4TO J€aTh!

IHoacka3zku

1. He 3a0b1Baii mpo komanty loop, ona
TIOMOJKET PEIIUTh 3a/1a4y ONTHMAIHHO

1) loop 4

2) robot.move 4

3) robot.plug

4) robot.rotate left
5) robot.rotate left
6) robot.move 4

7) robot.rotate right
8) end
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3amaua

3anporpaMmupyit poboTa Tak, YT00bl OH
OBICTPO MPOIIEN Yepe3 HECKOIBKO
TEPMHHAJIOB U ITPOBEPIUIT KK/l HA CBS3b
¢ cepBepoM. [y mpoBEpKH UCIIOIB3YH
KOMaHay ping.

IHoacka3zku

1. IToaxmroyeHHBIN CEpBEP HAYHET
CBCTHUTBCA.

2. Ucnonb3yit loop, 4T0OB! YCKOPUTH
paboty poboTa.

1) loop 2

2) robot.move 2

3) robot.rotate right
4) robot.move 3

5) robot.rotate left
6) robot.move 1

7) robot.rotate right
8) robot.ping

9) robot.rotate left
10) robot.move 1

11) robot.rotate left
12) robot.move 3

13) robot.rotate right
14) end

15) robot.move 3

16) robot.rotate right
17) robot.move 3

18) robot.ping




3anycrute LWar Bnepep Ocra

3agaua

Kiacc, cepBepbl Mbl IpOBEpUIIH, HO
HEKOTOPBIE MOXHO W yJIy4liuTh. Pacnakyii
HEOOXOUMbIE JETaHN U MEePEsIOKU UX Ha
noJiky. Ecnu noska 3anofHuiIach, HaXXMH
Ha KPacHYIO KHOIKY, YTOOBI MOSBUJIACH
nmycrasl.

IMoackazku

1. bepu netanu u ckiaapiBail UX Ha MOJKY,
OJbE3XKAasA K BRIIEIECHHON KileTKe. IloMHu
- Ha Ka)XJJOU TIOJIKE MOXKET OBITh MO TPU
JeTalIN.

2. Korza nosika 3amnonHurcs, €€ HyKHO
CMEHUTb HA)KaB Ha KPACHYIO KHOIIKY C
IIOMOUIbIO KOMaHJIbl Press.

3. Pasnoxu aeranu mo mectam. Jla, u emé
KO€ 4TO: BHYTPH OJHOI0 LIUKJIA MOXKHO
HanucaTh elé o/1MH, Tak Koj Oyaer
ONTUMAJIbHBIM U KOPOTKUM.

1) loop 3

2) loop 3

3) robot.take

4) robot.rotate left
5) robot.move 3

6) robot.put

7) robot.rotate left
8) robot.rotate left
9) robot.move 3
10) robot.rotate left
11) end

12) robot.rotate left
13) robot.move 3
14) robot.rotate right
15) robot.move 3
16) robot.rotate left
17) robot.press

18) robot.rotate left
19) robot.move 3
20) robot.rotate left
21) robot.move 3
22) robot.rotate left
23) end
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3agaua
TenepL Hy')KHO HapaMI/I IIOAKIKOYUTDH
cepBephl MKy CO0O: OCHOBHEIE - OHU

OO6pa3oBaBmasics mapa 00beAMHATCS
Ka0eyeM, a pe3epBHBII cepBep T0JKEH
HAYaTh CBETUTHCS.

IMoackasku

1. ITociienoBaTenbHO MOABE3KANTE K
cepBepaM UCNob3ys KoMaHay plug,
YTOOBI 00PA3BIBAIUCH MAPHI.

2. ITocne 3TOro nepe3amycTure CUCTEMY
BRI lUar snepen Ha)kKaB Ha KPaCHYIO KHOIIKY.

CBCTATCA, U PE3CPBHBIC - OHU HC CBCTATCA.

1) robot.rotate right
2) robot.move 2

3) loop 4

4) robot.rotate left
5) robot.plug

6) robot.rotate right
7) robot.move 2

8) end

9) robot.rotate left
10) robot.move 5

11) robot.rotate left
12) robot.move 2

13) loop 4

14) robot.rotate left
15) robot.plug

16) robot.rotate right
17) robot.move 2
18) end

19) robot.rotate right
20) robot.move 3
21) robot.press

Pacmiudposka 3axanmnii tpeHaskepa aias 8-11 kiaccos




Banycnjrh War enepen

3agaua
3anporpaMMHpy#H IyTh 1715 IOJKIOYECHUS
OCTAaBIINUXCS] KBAPTHUP.

IMoackasku

1. OcroposxHo. He ynanu.

2. Ha mytu MHoro npensitctBuil. [Ipunercs
BcE 00BEXATh.

3. HyxHo nposioxuTh Kabeab yepe3 Bce
TOYKH

1) robot.move 2
2) robot.rotate left

3) robot.move 6

4) robot.rotate left
5) robot.move 1

6) robot.rotate right
7) robot.move 2

8) robot.rotate left
9) robot.rotate left
10) robot.move 2
11) robot.rotate left
12) robot.move 1
13) robot.rotate right
14) robot.move 7
15) robot.rotate left
16) robot.move 3
17) robot.rotate left
18) robot.move 1
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3agaua

Vx To1! PoGOT y™meer nerats! Teneps
HPOJIOKUM Kabesb K COCETHEMY JIOMY .
[TpoBenu ero yepes CToiO U MOAKIIOYH K
IUTKY. U1 OKITIOUEHUS UCTIONb3YH
KoMaHzay plug.

IMoackaszku

1. [TopkmouuTh OYAET MpOIIE, eCITH
MOJIJIETETh HA BBIJICJICHHYIO KIIETKY.
2. [Ipocro nait komanmy poboTy, OH
IMOAKIFOYUT Ka0eJb caM.

1) robot.move 1

2) robot.rotate right
3) robot.move 2

4) robot.rotate left
5) robot.move 8

6) robot.plug
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Y | 3apaua
Jlerum nanbiie. Hy:KHO MOIKIIOYUTH €111€
nBa noMa k lHTepHeTy uepes Kabenb.

IHoacka3zku

1. BeiieneHHbIe KIETKH YKa3bIBAOT TeOE
yTh.

2. Ucnonw3yii koMany «plug», 9To0b1
MOJIKJTFOYUTH Kabelb K cepBepaM

1) robot.move 7

2) robot.plug

3) robot.rotate left
4) robot.move 6

5) robot.rotate left
6) robot.move 7

7) robot.rotate right
8) robot.plug
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3agauga:

[TpoBenu kabenpb yepes CTONOBI K IIUTKY.
[IpensTCTBHE C IMyTH MOYKHO TIPOCTO
yOpaTh B CTOpOHY. J1Jis 3TOr0 UCTIONB3YH
KoMaH IbI take (B3Th) U put (IIOJIOXKHTB).

1) robot.move 4
2) robot.rotate left

3) robot.move 6
4) robot.rotate right
5) robot.move 3

He 3a0y1b B KOHIIE MOAKIKOYHTH Kabeb. 6) robot.take
7) robot.rotate right
8) robot.put
IMoacka3ku:
1 HH . K 5 9) robot.rotate left
- Micnionp3yit komanny take, 9tobbl B3TH | | 0) robot.move 1
THE3JI0. |
2. Wcnonb3yi koMaHay put, HOJI0KHUTb 11) robot.plug
THE3JI0 Ha 3EMITIO
1) loop 4
3anaya 2) robot.plug

Octamuce nocnennue noma! Hyxao
MOJIKITIOYUTH U UX.

K kaxxnomy 10oMy HY)XHO TIOJIheXaTh Ha
BBIJIETICHHYIO KJIETKY. Tak Hy>KHO
MOBTOPUTH 4 pa3a. Vcronb3yit GyHKITHIO
loop (1mk), YTOOBI ABTOMATUYECKU
MIOBTOPSATH HAOOP KOMaH/I.

IHoacka3zku

1. Ucnionwayit Huka («loop»), 9ToObI
PENIUTh 337]a4y ONTUMAIBHO.

3) robot.rotate right
4) robot.move 6
5) end




3anyctute LWar enepea Ot

3agaua

K nam npunum emé pedsra. [lonkmoun 4
JIOMa, B KOTOPBIX OHU XKUBYT. ThI 3HACIID,
YTO JIeNaTh!

1) loop 4

2) robot.move 4
3) robot.plug

4) robot.rotate left
5) robot.rotate left
6) robot.move 4

7) robot.rotate right
8) end
IMoackasku
1. He 3a6m1Baii npo komanay loop, ona
MMOMOIKET PCHIUTD 3a/1a4y ONTHUMAJILHO
1) loop 3
3amaua 2) loop 3
Kiace, cepBepsl Mbl IpOBEpUIIH, HO 3) robot.take

HEKOTOPbIE MOKHO U yJIy4lInTh. Pacnakyit
H€06XOIII/IMBI€ ACTAJIN U IICPCIIOKU UX Ha
nosaky. Eciu nosika 3anonHuinacek, HaxXMu
Ha KpacHYIO KHOIIKY, YTOOBI OSIBUJIACH
nycrasl.

IHoacka3zku

1. bepu neranu u ckinaabiBail X Ha MOJIKY,
OJbE3Kas K BELICIIEHHON KIeTKe. ITloMHH
- Ha Ka)XI0W TIOJIKE MOKET OBITh 10 TpU
JIeTaH.

2. Korja nosika 3anoyiHUTCS, €€ HyKHO
CMEHHUTH Ha)KaB HAa KPACHYIO KHOTIKY C
MTOMOILIBIO KOMaH/bI Press.

3. Paznoxu neranu mo mectam. Jla, u emié

4) robot.rotate left
5) robot.move 3

6) robot.put

7) robot.rotate left
8) robot.rotate left
9) robot.move 3
10) robot.rotate left
11) end

12) robot.rotate left
13) robot.move 3
14) robot.rotate right
15) robot.move 3
16) robot.rotate left
17) robot.press

18) robot.rotate left
19) robot.move 3




KO€-YTO: BHYTPH OJTHOT'O LIUKJIA MOYKHO
HamMcarth eme OJuH, Tak Koj Oyaer
ONTUMAJILHBIM U KOPOTKUM.

20) robot.rotate left
21) robot.move 3
22) robot.rotate left
23) end

3axaua

Tenepb HyKHO MTPOBECTH 0OCITYKMBAHUE
NEPErPyKEHHBIX CEPBEPOB. 3aIlyCTH
JIMATHOCTHKY, a IOTOM MPOBEPb, €CIU
TOPUT KPACHBIM — HY’KHA IIEPEHACTPOMKA.
ECJ'II/I HC FOpI/IT, MO>XXHO HpO@X&TB JaJIbIIe.

IHoacka3zku

1. lns Hayana poOOTy HY>KHO MOIbEXaTh
Ha BBIJICJICHHYIO KJIETKY U UCIIOJIb30BaTh
KOMaH[y tracert, KOTopasi 3aIllyCTUT
JTUarHOCTHKY CEPBEPOB.

2. Jlasiee HY»KHO ITOOUYEPETHO MOABE3KATH
K KaxjaoMy cepsepy. Eciu (If) nammna Ha
HEM FOpPHUT KPacHbIM - TO TpebyeTrcs
nepeHacTpoika cepsepa. Eciu (If)
3€JEHBIN - TO MOYKHO IIPOEXaTh JaJbLIE.
3. He 3a0pIBaii UCITOIB30BaTh MKJIEI, a
emé komanay If, 4ToObI MpaBUIBHO U
ONTHUMAJIBHO 3alPOrpaMMHUPOBAThH poOoTa
4. Koncrpyxkuus if (ecim) moMoxeT
paboTaTh ¢ HeONpeAeNeHHOCTHIO.

1) robot.move 3

2) robot.tracert

3) robot.rotate left

4) robot.move 2

5) robot.rotate right

6) loop 5

7) robot.move 1

8) if robot.scanScreen
==red

9) robot.rotate left
10) robot.update

11) robot.rotate right
12) end

13) end

14) robot.move 1

15) robot.rotate left

16) robot.move 3

17) robot.rotate left

18) loop 5

19) robot.move 1

20) if robot.scanScreen
==red

21) robot.rotate right
22) robot.update

23) robot.rotate left
24) end

25) end

26) robot.move 1

27) robot.rotate right

28) robot.move 3
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I BaEuﬂ: LWar enepes  OCTAHOBUTH

3agaua

Cymnep! CepBepa npouarHocTUPOBaHBI,
ocranoch 1ooparscs 1o UBIIL. Ho HyxHO
OyZeT IpONTH CIIOKHYIO MTPOBEPKY, YTOOBI
nomnactb Tysa. Po6oTy HykHO clienatb
JeicTBUE, COOTBETCTBYIOIIEE KapTHHKE.

IHoackazku

1. Ha kax10i1 K1eTke NpuaeTcs: IpOruTH
TECT Ha YEJIIOBEYHOCTh - TO €CTh TOBTOPUTH
JeicTBUs Ha 9KpaHe. Bee onn
MOKA3bIBAIOTCS B CIIy4alHOM MOPSIIKE, TaK
YTO KOMOMHALUS TIOCTOSSHHO MEHSIETCSI.

2. 3anporpamMMupyil TeCTBUS poOOTa TaK,
YTOOBI OH MPOLIEN IPOBEPKY HA
YEJIOBEYHOCTb.

3. TeOe nomoryT Takue komaHbl: sparkle -
UCKDHI, laser - mazepHoe sMo/131 U stand -
CTOMKA Ha NEpEeHUX KoJécax

4. Mcionb3y#t KOHCTPYKIHIO if, 9TOOBI
3alporpaMMHUpPOBATh PEAKLIUH.

1) robot.move 1

2) loop 5

3) ifrobot.scanScreen
== gparkle

4) robot.sparkle

5)end

6) if robot.scanScreen ==
laser

7) robot.laser

8) end

9) if robot.scanScreen ==
stand

10) robot.stand

11) end

12) robot.move 1

13) end

14) robot.move 1

15) robot.rotate right

16) robot.move 3
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3anyctute War enepen

3agaua
TenepL Hy')KHO HapaMI/I IIOAKIKOYUTDH
cepBephl MKy CO0O: OCHOBHEIE - OHU

CBCTATCA, U PE3CPBHBIC - OHU HC CBCTATCA.

OO6pa3oBaBmasics mapa 00beAMHATCS
Ka0eyeM, a pe3epBHBII cepBep T0JKEH
HAYaTh CBETUTHCS.

IMoackazku

1. TTocnenoBaTenbHO NOAbE3KANTE K
cepBepaM UCNob3ys KoMaHay plug,
YTOOBI 00PA3BIBAIUCH MAPHI.

2. ITocne 3TOro nepe3amycTure CUCTEMY
Ha)kaB HAa KPACHYIO KHOIIKY.

1) robot.rotate right
2) robot.move 2

3) loop 4

4) robot.rotate left
5) robot.plug

6) robot.rotate right
7) robot.move 2

8) end

9) robot.rotate left
10) robot.move 5

11) robot.rotate left
12) robot.move 2

13) loop 4

14) robot.rotate left
15) robot.plug

16) robot.rotate right
17) robot.move 2
18) end

19) robot.rotate right
20) robot.move 3
21) robot.press




